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Robot sprzatajacy
Model: V-RVCLM21B Instrukcja obstugi

Przed uzyciem nalezy doktadnie przeczyta¢ instrukcje obstugi i zachowac ja.
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Robot

QInteligentne tadowanie

Krétko przytrzymaj, aby uruchomi¢ inteligentne tadowanie

Uruchomienie i zamkniecie / czyszczenie

Krétko przytrzymaj przycisk, aby rozpocza¢ / zatrzymac czyszczenie.
Przytrzymaj przycisk przez 3 s, aby uruchomi¢ lub wylaczy¢ robota.
Niebieskie $wiatto— wiaczone jednostajnie — robot normalnie pracuje

Z6tte swiatto - miga powoli - konieczne tadowanie w celu
natadowania akumulatora

Z6tte swiatto -miga — trwa tadowanie akumulatora
Niebieskie $wiatto - miga powoli - tryb konfiguracji sieci

Niebieski $wiatto - delikatnie miga - uruchamianie / aktualizacja
oprogramowania

Czerwone $wiatto - miga szybko — nieprawidtowe dziatanie

Konfiguracja sieci

Przy wtgczonym urzadzeniu, naciénij przycisk ON/OFF oraz
inteligentne fadowanie przez 3 sekundy, aby przej$¢ do konfiguraciji
sieci.

Otwarcie pokrywy



Elementy i czujniki

Laser radar Collision sensor 9)Szczotka boczna 13)Lewe kétko
2)Pokrywa 6)Kdtko gtdwne 10)Czujnik graniczny 14)Prawe kotko
3)Przycisk On/off 7)Elektroda tadujgca 11)Ostona silnika

4)Czujnik podczerwieni 8)Bateria 12)Szczotka gtéwna
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1. Podiacz kabel zasilajacy. 3. Uruchomienie i tadowanie

Nacisnij przycisk On/off przez ok. 3 sekundy, az zapali sie
lampka. Podlacz robota do stacji tadujacej w celu
natadowania.

' Umie$¢ zbedny kabel w otworze na kabel na stacji tadujace;j.

2. Umiesé¢ stacje tadujgca przy $cianie i podtacz zasilanie.
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( § ¢t/ Niebieskie $wiatto pozostaje wigczone — uruchomienie poprawne,
\\,‘\ / . rozpoczeto sie tadowanie
1 T \ Z6tte $wiatto miga powoli — trwa fadowanie

>0.5m

45m Czerwone $wiatto pozostaje wiaczone — wystapit blad

'Upewnij sie, ze po obu stronach stacji tadujacej masz po ok. 0,5m wolnej

przestrzeni, a przed nig ok. 1,5m. + Jesli bateria bedzie zbyt staba, robot nie uruchomi sie albo zatrzyma.
*Nie wystawiaj stacji tadujgcej na bezposrednie dziatanie promieni Nalezy niezwlocznie podiaczyé do stacji tadujacej
sfonecznych. )

¢ Robot uruchomi sie automatycznie po podtgczeniu do stacji tadujace;j.
¢ Robot moze sie nie wigczyé natychmiastowo po podiaczeniu do stacji
fadujacej, jesli bateria bedzie zbyt staba.



1.Montaz pojemnika na wode
Otwoérz wlew pojemnika na wode, napetnij go woda i
zamknij szczelnie.
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2. W6z zbiornik z woda do robota we wskazanym
kierunku. Upewnij sie, ze zbiornik jest szczelnie
zamkniety i poprawnie zamontowany.

3.Zamontuj sciereczke do uchwytu, przyklej doktadnie do
lepcy trzymajacych mop.
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4. Recznie wci$nij zaciski po obu stronach wspornika na

$mieci. W6z pojemnik na kurz do dolnej czesci robota
we wskazanym kierunku.
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Nie uzywaj pojemnika na wode przy pierwszym uzyciu.
Nie uzywaj zbiornika na wode, jesli urzadzenie pozostanie
bez nadzoru.
Zdemontuj zbiornik na wode przed tadowaniem lub jesli
robot nie bedzie pracowat.
Jesli w domu sg dywany, ustaw wirtualne $ciany w aplikacji.
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