1. wprowadzenie

Urzadzenie jest pozbawione energii w przypadku precyzyjnego teleskopu optycznego,

obserwowane przez okular, nieostre podczas ogladania , poprzez obrot okularu gogle
mozna regulowac w zaleznos$ci od stopnia widzenia obiektow.

Test od 5 Mi - 15 00 metréw w zalezno$ci od modelu dalmierza, wielkoSci oraz
charakteru i celow warunkéw pogodowych.
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Dalmierz wykorzystuje bezpieczny laser 905- nanometrowy (klasa 1, bezpieczny dla oczu,

niewidoczny) i wykorzystuje potowe czasu od wystrzelenia na powr6t do obiektu docelowego



pomnozonego przez predkgdégviatta w celu uzyskania odlegtosci do obiektu docelowego.
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3., Uwagi

1. Prosze nie obserwowac stonca przez okulary, skupione $wiatto stoneczne moze spowodowac
trwate uszkodzenie oczu, a takze moze spowodowac nieodwracalne uszkodzenie wewnetrznych
wrazliwych urzgdzen optycznych;

2. Unikaj umieszczania instrumentu ponizej -20°C lub powyzej +60°C, co moze spowodowac
uszkodzenie instrumentu;

3. Jesli w ciggu 20 sekund nie zostanie wykonana zadna operacja, system wytgczy sie
automatycznie, nie nalezy dtugo naciskac przycisku zasilania;

4. Nie obserwuj przez szybe.

Cztery, przetaczanie jednostek

Ta maszyna zawiera dwie jednostki metrow i jardéw, a domy$ing jednostkg sa metry.
Aby przetgczy€ i zapisa jako kod, nacinij jednoczesnie klawisze Ai M przez 0,5 s.
Jesli chcesz przeczy si z powrotem, powtorz kroki.

Pigé tryb pomiaru i dziatanie

1. Tryb pojedynczego zakresu (zmierz odlegto §¢miedzy instrumentem a celem)
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2. Tryb ,wszystko w jednym” (zmierz odlegto $¢ i kat oraz oblicz wysokos¢€ i

odlegto$¢ pozioma)
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3. Tryb skanowania (moze
pozioma)
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stale mierzy¢ odlegto$é kat, wysokos¢ i odlegtos¢
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4. Dwupunktowy tryb pomiaru wysokosci (zmierz réznice wysokosci miedzy dwoma
punktami)
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5. Tryb pomiaru predkosci (wykorzystujac odlegtosc i interwat czasowy mierzonego
obiektu dwukrotnie, aby obliczy¢ predko$¢ mierzonego obiektu)
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W trybie pomiaru
prdkoci mona mierzy prdko$¢ obiektow poruszajacych sie w kierunku promieniowym

Obiekty poruszajce si réwnolegle nie mogg by¢ mierzone, poniewaz ich odlegto$¢ od
dalmierza nie ulega zmianie.
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, tryb korekcji odlegtosci golfowej (warto$¢ odlegtosci i wartosci gradientu (<

+ 20 to [stopnie] ) do algorytmu lotu pitki golfowej, aby zapewni¢ uzytkownikom
zalecenia dotyczgce odlegtosci uderzenia)
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Gdy nachylenie jest dodatnie, zaleca sie, aby odlegto$¢ uderzenia byta wieksza niz

rzeczywista odlegtosc; gdy nachylenie jest ujemne, zaleca sie, aby odlegto$¢ uderzenia
byta mniejsza niz rzeczywista odlegtosc.

7., przechowywanie pamieci (moze przechowywac dziesi e¢grup danych)
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Pieé kalibracja kata

W przypadku stwierdzenia niewspotosiowosci kata, zwiekszenia btedu pomiaru wysokosci itp.
nalezy skalibrowac kat.
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